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基于 MEMS 的量热式传感器气体流量测量的模型研究∗

孙宏军,徐浩文,丁红兵,刘雨航

(天津大学电气自动化与信息工程学院　 天津　 300072)

摘　 要:气体流量测量广泛应用于呼吸监测、管道运输等领域。 本研究细致分析了
 

MEMS
 

量热式传感器温度一维分布模型中

的热边界层参数,进行了相应的经验修正。 并且在温度一维分布模型的基础上,针对具有两对上下游测温电阻芯片结构的
 

MEMS
 

量热式传感器,提出了一种新的传感器输出电压关于气体流量的半修正理论模型。 该理论模型能够适用于不同类型的

单介质气体。 同时,开展了
 

N2 、CO2
 流量测量实验,与理论模型进行对比,证明所提出的理论模型可以正确预测不同气体介质的

流量,其中针对 CO2 测量介质的均方根误差为
 

0. 15% 。 此外,结合理论分析,提出了一种高精度,拟合形式简单、针对确定气体

适用性更好的测量模型,其中针对 CO2 测量介质的均方根误差为
 

0. 05% 。
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Abstract:Gas
 

flow
 

measurement
 

is
 

widely
 

used
 

in
 

respiratory
 

monitoring,
 

pipeline
 

transport,
 

and
 

other
 

fields.
 

In
 

this
 

study,
 

the
 

thermal
 

boundary
 

layer
 

parameters
 

in
 

the
 

one-dimensional
 

temperature
 

distribution
 

model
 

of
 

MEMS
 

calorimetric
 

sensors
 

are
 

carefully
 

analyzed,
 

and
 

the
 

corresponding
 

empirical
 

corrections
 

are
 

made.
 

On
 

the
 

basis
 

of
 

the
 

one-dimensional
 

temperature
 

distribution
 

model,
 

a
 

new
 

semi-
corrected

 

theoretical
 

model
 

of
 

the
 

sensor
 

voltage
 

output
 

with
 

respect
 

to
 

the
 

gas
 

flow
 

rate
 

is
 

proposed
 

for
 

MEMS
 

calorimetric
 

sensors
 

with
 

two
 

pairs
 

of
 

upstream
 

and
 

downstream
 

temperature
 

measuring
 

resistor
 

chip
 

structures.
 

The
 

theoretical
 

model
 

can
 

be
 

applied
 

to
 

different
 

types
 

of
 

single-medium
 

gases.
 

Meanwhile,
 

N2
 and

 

CO2
 flow

 

measurement
 

experiments
 

are
 

implemented
 

to
 

compare
 

with
 

the
 

theoretical
 

model,
 

which
 

shows
 

that
 

the
 

proposed
 

theoretical
 

model
 

can
 

accurately
 

predict
 

the
 

flow
 

of
 

different
 

gases,
 

and
 

the
 

RMSE
 

is
 

0. 15%
 

for
 

the
 

CO2
 measurement

 

medium.
 

In
 

addition,
 

combined
 

with
 

the
 

theoretical
 

analysis,
 

a
 

high-precision
 

measurement
 

model
 

with
 

a
 

simple
 

fitting
 

form
 

and
 

a
 

better
 

applicability
 

to
 

deterministic
 

gases
 

is
 

proposed,
 

and
 

the
 

RMSE
 

is
 

0. 05%
 

for
 

the
 

CO2
 measurement

 

medium.
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0　 引　 　 言

　 　 随着微机电系统 ( microelectromechanical
 

systems,
 

MEMS)、精密化学分析和医疗监测行业的发展,对气体

流量精确测量的需求与日俱增[1-3] 。 MEMS
 

流量传感器

主要包括
 

MEMS
 

热式传感器、 MEMS
 

压阻传感器和
 

MEMS
 

压电传感器,其中
 

MEMS
 

热式传感器得益于其无

运动部件、压降小、流量范围宽、响应时间短、精度高等优

点[4] ,被广泛应用于多个领域,如自动水下航行器的导航

和目标检测[5-6] 、生物医学手术中的呼吸监测[7-8] 、药物输

送[9-10] 、液体分配系统[11-12] 、燃料气体计量[13] 和气体监测

系统[14-15] 。
热式传感器有 3 种类型:热线式、量热式和热脉冲

式,它们利用流体与热源之间的传热关系实现流量的测

量[16] 。 量热式流量计的测量的原理为,当没有气体流动

时,热源两侧的温度是对称分布的,当气体以一定速率通

过时,气体会把热源上游的热量带到下游,温度场会向下
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游移动,此时上下游的温度差能够反映气体流量的变化。
1974

 

年,Af 等[17] 首次提出利用
 

MEMS
 

技术制造硅基片

流量传感器,将 MEMS 技术与热式流量计进行结合。 21
 

世纪以来,围绕
 

MEMS
 

热传感器的相关研究也在不断深

入,多集中在芯片材料结构的优化,其中包括采用数值仿

真的方法对芯片结构进行改进优化[18-19] ,包括传感器的

封装设计, 如电路、 测量管线和芯片结构等硬件设

计[20-21] 。 然而,针对成品芯片在流量测量方向的模型研

究有待进一步深入。 在过去的几十年中,相关研究学者

提出了多种温度一维( one-dimensional,
 

1D) 分布模型。
1930

 

年,Blackett 等[22] 首次在研究混合气体比热测量时

就提出了理想的管道传热一维(1D) 模型。 随着模型研

究的不断深入,不同研究学者提出了相应的优化方法,文
献[23]增加了热传导和热辐射所导致的热损失实验修

正项、文献[24]提出将
 

z
 

轴温度分布线性化、文献[25]
提出引入平均热边界层、文献[26]提出在最后传感器输

出方程内引入了全局修正系数。 上述 1D 模型的推导主

要针对的都是一对测温电阻的电桥结构,而文献[2] 指

出两对测温电阻的芯片结构能够使得电桥输出范围增

大,具备更宽的测试范围和更高的灵敏度。 然而,针对两

对测温电阻的芯片结构还尚未有明确的理论模型和优化

方法。
另外,如何利用理论分析模型,求得热式质量流量计

特性曲线的显函数形式,也成了研究的关键之一。 现有

的拟合形式主要是以实验结果为导向,通过实验曲线的

趋势进行拟合形式的确定,未能结合理论分析说明这样

确定的具体原因。 然而,文献[27-30]对于不同的测量介

质,仅通过实验数据确定的拟合形式的相关系数的波动

范围会比较大,其显函数形式需要在一定的流量范围内

才能够得到,且文献[31]提出不同组分的气体对传感器

输出也会有一定的影响。
因此,本研究通过在热边界层方程中引入适当的修

正系数,并基于两对测温传感器的结构,提出了一种新的

传感器输出电压关于气体流量的半修正理论模型。 该理

论模型充分考虑了不同气体的不同热特性对气体流量的

影响,通过具体实验证明了其在量程范围内针对不同气

体具有广泛的适用性。 此外,进一步结合理论分析,在量

程范围内,提出了一种形式简单、针对确定气体精度更高

的测量模型。

1　 理论模型的构建

　 　 通道型量热式传感器的一维结构如图
 

1 所示,它由

一个中心热源、两对上下游温度传感器和 1 个环境温度

传感器组成,其布局从宏观上可分为 3 个区域,Ⅰ为流体

流动区,Ⅱ为薄膜区,Ⅲ为空腔流体流动区。 其中 t、hc 、

h、L、s、W、D1 和 D2 分别表示芯片薄膜厚度、管道高度、芯
片空腔高度、芯片空腔半长度、传感器半长度、热源半宽

度、热源距第 1 对上下游传感器的距离和热源距第 2 对

上下游传感器的距离,单位均为 m。

图 1　 传感器内部的一维通道结构

Fig. 1　 One-dimensional
 

channel
 

structure
 

inside
 

the
 

sensor

相应的传热推导过程现有研究已充分说明[23-26] ,最
终能够得到式(1)的传热平衡方程,其中 Q 表示传递的

热量,单位为 W;上标 cond 表示热传导,conv 表示强制对

流换热;下标 f 表示管道内的流体,s 表示薄膜,f1 表示空

腔流体;下标 in 表示热量流入微元体,out 表示热量流出

微元体;下标 u 表示上游,d 表示下游。
Qcond

f,x,in + Qconv
f,x,in + Qcond

s,x,in + Qcond
f1,x,in = Qcond

f,x,out + Qconv
f,x,out +

Qcond
s,x,out + Qcond

f1,x,out + Qcond
f,y,out + Qcond

f1,y,out (1)
并解得关于芯片表面温度场的一维分布

 

T(x)
 

的二

阶常系数齐次微分方程式(2)。
1
2
λ fδt,x + λs t +

1
2
λ f1δt,x( ) d2T(x)

dx2
-

Cp ρu
δ2
t,x

hc

-
δ3
t,x

2h2
c

( ) dT(x)
dx

-
λ f

δt,x
+
λ f1

h( ) T(x) = 0 (2)

其中,λ、δt , x、Cp、ρ 和 u 分别表示为导热系数(单位

为 W·m-1·K-1)、热边界层厚度(单位为 m)、定压比热容

(单位为 J·kg-1·K-1)、流体密度(单位为 kg·m-3 )和流体

平均流速(单位为 m·s-1)。

设微分方程各系数为: A = 1
2
λ fδt,x + λs t +

1
2
λ f1δt,x,

B =- Cpρu
δ2
t,x

hc

-
δ3
t,x

2h2
c

( ) ,C =-
λ f

δt,x
+
λ f1

h( ) 。

在求解该微分方程之前,需要先对方程中的热边界

层
 

δt,x  进行分析,现有对热边界层的分析[16,
 

25-26] 可以解出

关于热边界层
 

δt,x  的方程(3):
1

15h2
c

δ3
t,x + 1

32h3
c

δ4
t,x =

λ f

4Cp ρuhc
x (3)

但该方程难以直接进行求解得到热边界层
 

δt,x  关于
 

x
 

的显函数表达式,现有研究采取忽略
 

δt,x  的高阶项的方

法得到解析解[26] ,忽略的
 

δt,x  的四阶项,可以解出热边界

层的表达式(4):

δt,x =
15λ fhc

4Cpρu
x( )

1 / 3

(4)

实际过程中,δt,x  是随
 

x
 

变化而变化的,但以式(4)的
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形式代入微分方程(2) 中无法求解得到(2) 的解析解。
因此,需要对

 

δt,x  在整个测试区间内取平均值,可以得到

平均热边界层
 

δta  的表达式(5):

δta =
∫2L

0
δt,xdx

2L
= 1. 17hc

2L
hcRecPr( )

1 / 3

(5)

其中,管道雷诺数 Rec = uhc / μ,普朗特数
 

Pr = Cp ρμ /
λ f。 其中,μ 为流体的运动粘度(单位为 m2·s-1)。

然而,在上述已有研究中,两处化简会影响传感器

的实际输出。 其一,是式(4)忽略了
 

δ t,x
 的四阶项,本研

究在进行 N2 和 CO2 的流量测量实验发现,式( 4) 的幂

次在实际中并不一定恒等于 1 / 3,对于不同气体,该幂

次应当在一定的微小范围内变化,处在某个值时对于

不同气体能够有较好的适应性,该忽略会对传感器低

流量段输出的计算结果产生一定的误差,具体会在后

续实验结果分析中作详细说明。 因此,本研究在解得

的原方程的幂次上引入了一个修正因子
 

ε1 ,以弥补该

简化过程对模型精度带来的影响;其二,是式( 5) 为简

化计算把热边界层的厚度近似认为其在整个芯片长度

段内是恒定的,而在实际中,热边界层沿流动方向不是

恒定的,而是沿着流动方向逐渐增大的,这将导致上游

热边界层厚度被过度高估,下游热边界层厚度被过度

低估,使得传感器输出增大。 经过实验发现,热边界层

在入口处(即上游处) 有着很大的增长速度,而在下游

处趋于平缓,这表明传感器的输出受上游测温电阻温

度的影响远大于下游测温电阻,具体会在后续测量模

型分析中作详细说明。 因此,本研究引入一个修正系

数
 

ε2 ,在确定的上下游测温电阻位置上,通过尽可能满

足上游热边界层厚度的准确性,以尽可能抵消该简化

过程对传感器输出的影响。 引入修正系数
 

ε1 、ε2
 后的

热边界层半修正表达式如式(6)所示。

δtm = 1. 17ε1hc
2W

hcRecPr( )
ε2 / 3

(6)

将修正后得到的热边界层表达式( 6) 代入微分方

程(2)中,本研究采用的是恒温差控制,因此,热源温度

恒定不变等于 Th,单位为 K。 代入边界条件
 

T(W)=
 

Th,
T(L)= 0;T( -W)= Th,T( -L)= 0。 最终能够得到温度的

一维分布解析式(7)。

T(x) =

Th(er2x - e
-r2L+r1(x+L) )

e
-r2W - e

-r2L-r1(W-L) , - L ≤ x ≤- W

Th, - W ≤ x ≤ W

Th(er2x - er2L+r1(x-L) )

er2W - er2L+r1(W-L) , W ≤ x ≤ L

ì

î

í

ï
ï
ïï

ï
ï
ïï

(7)
其中,r1

 和
 

r2
 是微分方程(2)的特征方程的两个根,

r1 = - B + B2 - 4AC
2A

,r2 = - B - B2 - 4AC
2A

。 进一步

地,可以得到两对上下游温差输出关于体积流量 qv =
h2
cu(正方形通道) 的表达式(8):

ΔT1 = T(W + D1) - T( - W - D1) = f1(qv)
ΔT2 = T(W + D2) - T( - W - D2) = f2(qv){ (8)

2　 实验平台搭建

2. 1　 传感器设计

　 　 在测量过程中,热式质量流量传感器需要在测试部分

保持流体的层流状态[28] ,而芯片则需要布置在通道相对平

坦的部分。 考虑到上述原因,流道结构设计如图
 

2 所示。
将圆管通过过渡管转换为方管,芯片通过方管底部水平方

向的金丝键合与外围电路连接,金丝键合线通过添加保护

壳进行保护。 最外层设计为密封壳,通过胶合密封。

图 2　 通道型量热式传感器的结构

Fig. 2　 Structure
 

of
 

the
 

channel
 

calorimetric
 

sensor

在本研究中,基于
 

MEMS
 

的热量计传感器采用恒定

温差工作模式,控制热源温度
 

Th
 和环境温度

 

Ta
 之间保持

恒定值。 恒定温差控制电路如图
 

3( a)所示。 控制策略

是,当电桥处于平衡状态时,放大器输出端的电压为
 

0,
此时不会对热源进行额外加热。 如果流体流经热源,热
源温度降低,则运算放大器同相输入端电压高于反相输

入端电压,热源的加热电流增大,直至温差再次达到设

定值。
在测量过程中,温度通过两对上下游测温电阻来反

映,两对测温电阻 Ru1、Ru2、Rd1 和 Rd2 被设计成图 3(b)所
示的差分式电桥形式,可以得到输出电压的表达式如

式(9)所示。 其中,U、I 和 R 单位分别为
 

V、A 和 Ω。
ΔU = Ua - Ub = I2Rd2 - I1Ru1 (9)
假设 4 个测温电阻具有相同的初始电阻值 R0 和相

同的温度系数 α,则可以得到电阻值随温度变化的表达

式
 

(10),其中 T0 为环境初始温度。
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图 3　 量热式传感器恒温差控制电路和流量测量电路

Fig. 3　 Constant
 

temperature
 

difference
 

control
 

circuit
 

and
 

flow
 

measurement
 

circuit
 

for
 

the
 

calorimetric
 

sensor

Ru1 = Ru2 = Rd1 = Rd2 = R0(1 + αT0) (10)
流速为

 

0
 

的静态温度分布下,两对测温电阻
 

Ru1
 和

 

Rd2,Ru2
 和

 

Rd1
 对称分布,两侧的初始温度相同,分别记为

 

T10
 和 T20;当流体流经芯片表面时,温度分布不再对称,

此时 Ru1、Ru2、Rd1 和 Rd2 的温度分别为
 

T1、T2、T3 和 T4。
由于电桥在初始状态下处于平衡状态,因此电桥的

输出为
 

0
 

V。 同时,在实际实验中,电流的变化仅为
 

μA
级别,相对于温差而言可以忽略不计,因此

 

I1
 和

 

I2
 可以近

似为常数,从而得到静态电压输出的表达式
 

(11)。
ΔU = aαT10 - bαT20 + c = 0 (11)
其中,a

 

=
 

I2R0,b
 

=
 

I1R0,c
 

=
 

a-b,均为常数。 当流

体流过芯片表面时,可以得到动态下的电压输出表达

式
 

(12):
ΔU = aαT4 - bαT1 + c (12)
从式(12)中减去式(11),即可得到输出电压与一对

温度测量电阻
 

Ru1
 和

 

Rd2
 的温度变化关系的表达式(13)。

ΔU = aα(T4 - T10) - bα(T1 - T20) (13)
同理,可以得到输出电压与另一对温度测量电阻

 

Ru2
 

和
 

Rd1
 的温度变化关系的表达式。 最后,可以得到输出电

压关于两对测温电阻温差的解析方程
 

(14)。

ΔU = 1
2
aαΔT1 + 1

2
bαΔT2 + η = g(qv) (14)

其中, ΔT1 = T4 - T1,ΔT2 = T3 - T2。 η为零点修正系

数,用于修正 4 个测温电阻在实际电路中的初始阻值与

温度系数存在的微小差异。 式(14) 为最终确定的传感

器输出电压关于气体流量的半修正理论模型。
2. 2　 传感器性能测试

　 　 本研究在进行流量测量实验之前,对 MEMS 量热式

传感器内部的两对上下游测温电阻(Ru1、Ru2、Rd1、Rd2 ),
热源电阻 Rhd 以及环境测温电阻 Ra 进行了相关的标定

实验。 在恒温箱内,温度从 25℃ ~ 50℃变化,间隔温度为

5℃ ,采用 100
 

μA 瞬时激励,测量出电阻两端电压,每个

温度测量点进行了多次重复测量,最终确定了传感器内

部每个电阻的导热系数和初始阻值,从而确定出理论模

型(14)的相关系数,标定结果如图 4 所示。

图 4　 传感器内部电阻标定曲线

Fig. 4　 Sensor
 

internal
 

resistance
 

calibration
 

curves

同时,本研究在进行流量测量实验前,对 MEMS 量热

式传感器进行了重复性测试,本次测试根据流量范围,选
取了

 

5
 

个测量点(包含了 qmin,0. 2qmax ,0. 5qmax ,qmax ):1、
5、8、11、15 L / min,分别进行

 

5
 

次重复测量,测量结果如

图 5 所示。

图 5　 重复性测试结果

Fig. 5　 Repeatable
 

test
 

results
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观察测试结果可以发现,5 条曲线几乎重合在一起,
利用 A 类不确定式(15)计算了每组测量数据的不确定

度 ua,均小于 0. 01% ,这表明每组实验数据的偏差集中

在有效数字的第 3 ~ 4 位,因此流量计的重复性较好。

ua =
∑

n

i = 1
(X i - 􀭵X) 2

(n - 1)n
(15)

2. 3　 实验装置设计

　 　 本研究实验在如图
 

6 所示的流量气体实验装置上

开展。 该装置主要包括气源、质量流量控制器、压力传

感器、测试段、温度传感器、容积式体积流量计等实验

设备。 流量控制核心为两路质量流量控制器,该控制

器可选择质量流量和体积流量两种控制方式,控制器

误差为
 

±0. 6%
 

读数或
 

± 0. 1%
 

F. S
 

二者较大值,流量

控制范围分别为
 

0 ~ 20
 

L / min
 

和
 

0 ~ 10
 

L / min。 两支路

配合调节使用,使得该装置具备纯气
 

0 ~ 30
 

L / min
 

的高

精度流量控制与测试能力。 实验是在图
 

6 所示的实验

平台上进行的,先后依次进行流量范围为
 

0 ~ 15
 

L / min
 

的
 

N2
 和

 

CO2
 单一气体介质流量测量实验,流量测量间

隔为
 

1 L / min。

图 6　 流量气体实验检测装置

Fig. 6　 Experimental
 

detection
 

device
 

for
 

small
 

flow
 

gases

3　 模型对比分析

3. 1　 实验结果与理论模型

　 　 对单一气体介质下的流量测量实验结果进行分析,
得到传感器的温差和流量之间的关系,如图 7( a)所示。
根据实验数据,确定上述式(8)温差理论模型的修正因

子 ε1 和 ε2,进而得到温差输出与气体体积流量的半经验

表达式。 同时,根据温差与流量的关系,最终能够确定由

式(14)导出的电压输出半修正理论模型,如图 7( b) 所

示。 将理论模型与实验数据进行比较,可以发现在
 

0 ~
15

 

L / min
 

的流量范围内,针对不同气体介质,传感器电

压输出与体积流量的增长速度存在明显的差异。 并且

N2、
 

CO2 的 决 定 系 数 ( R-squre ) 分 别 为 0. 996 2 和

0. 992 7,均方根误差(root
 

mean
 

square
 

error,
 

RMSE)分别

为 0. 12%和 0. 15% ,理论特性曲线与实验数据能够较好

地吻合,验证了本研究提出的流量测量理论模型的正确

性。 上述理论模型可广泛应用于不同种类的气体,不局

限于
 

N2
 和

 

CO2
 气体介质。

图 7　 理论温差和电压输出特性曲线与实验结果的对比

Fig. 7　 Comparison
 

of
 

theoretical
 

temperature
 

difference
 

and
 

voltage
 

characteristic
 

curves
 

with
 

experimental
 

results

另外,为了验证上述修正幂次
 

ε1
 对不同气体带来的

具体影响(ε2
 保持不变),将未引入 ε1

 的温差输出结果,
与引入了

 

ε1
 的温差输出结果进行对比,如图 7( a)所示。

根据比较引入修正因子
 

ε1
 前后,N2、

 

CO2 的 R-squre 和

RMSE 可以发现,引入
 

ε1
 后的模型的 R-squre 更趋近于

1,RMSE 更趋近于 0,预测效果明显优于未引入
 

ε1
 的模

型。 同时,未引入修正因子
 

ε1
 的

 

N2
 与

 

CO2
 温差输出曲线

在低流量测试段难以吻合,而引入了修正因子
 

ε1
 的温差

输出曲线在低流量测试段的吻合程度有了很大地改进,



116　　 仪　 器　 仪　 表　 学　 报 第 4 5 卷

这证明了上述在热边界层处引入幂次修正因子
 

ε1
 的正

确性。
3. 2　 实验结果与测量模型

　 　 然而,即便经过修正后的理论模型具备对不同气体

的适用性,但是由于其理论模型解析式十分的复杂,本研

究希望通过进一步简化理论分析,从而来确定传感器实

验输出曲线拟合的具体形式。
将式(7)的边界条件改为 T(W) = Th,T( +∞ ) = 0;

T( -W)= Th,T( -∞ ) = 0,并将热边界层视为与流速无

关的恒定值(管道高度 hc)
[23-25] ,这样能够进一步化简

温度一维分布的解析式,同时也不影响传感器最后输

出的趋势,得到的新的边界条件下温度的一维分布解

析式(16) 。

T(x) =
The

r1(x+W) , - L ≤ x ≤- W
Th, - W ≤ x ≤ W

The
r2(x-W) , W ≤ x ≤ L

ì

î

í

ï
ï

ï
ï

(16)

新的传感器温差输出形式仍然满足式(8),为了分

析式上游和下游温度信号对传感器输出的影响程度,观
察上下游传感器的温度与流量的关系曲线,如图

 

8 所示。

图 8　 上下游传感器的温度、温差与流量的关系

Fig. 8　 Temperature
 

of
 

upstream
 

and
 

downstream
 

sensors,
 

temperature
 

difference
 

versus
 

flow
 

rate

可以发现,下游段的温度输出曲线在中高流量段上

几乎是一个恒定值,温差曲线的变化趋势几乎就是上游

温度输出曲线的翻转。 因此,可以认为影响传感器的输

出集中在上游段,这证明了在上述热边界层处引入修正

因子
 

ε2
 所分析的传感器输出主要受上游测温电阻的温

度影响是一致的。 进一步分析式(17) 中上游段温度解

析式可以发现,由于热源温度
 

Th
 以及上游传感器的位置

 

W+D
 

是固定的,则影响温度变化的参数只有 r1,而
 

r2
 与

微分方程的各项系数相关。 分析
 

r1
 中微分方程式(2)的

系数,其中除了流量是主要的影响参数,其余的都可以在

后续确定为与流量无关的拟合系数,因此可以将微分方

程的系数化简为式(17):

A = 1
2
λ fδt,x + λs t +

1
2
λ f1δt,x = Ac

B =- Cpρu(
δ2
t,x

hc

-
δ3
t,x

2h2
c

) = Bc

C =- (
λ f

δt,x
+
λ f1

h
)T(x) = Cc

ì

î

í

ï
ï
ï
ï

ï
ï
ïï

(17)

其中,Ac、Bc、Cc
 均为与流量无关的系数。 将化简后

的式(16)代入微分方程式(2)的各项系数中,最终可以

得到传感器上游温度关于流量的简化表达式(18):

T(qv) = The
r1(W+D) = a″eb″qv (18)

其中,a″>0、b″<0,均与流量无关。 因此,可以得出传

感器的理论输出模型曲线本质上是两个单调指数函数的

相减。 经实验发现,如果上下游均采用形式为式(18)的

测量模型,并相减进行拟合输出,这样能够很好地满足精

度的要求,但是由于存在两个指数函数的运算,无法求得

该测量模型下的反函数的显函数形式,函数的简洁性没

办法满足。 若传感器输出仅采用一个指数函数的测量模

型,这样会在低流量测量段上产生较大的测量误差。
因此,为了保证测量模型的简洁性,并使低流量测量

段也能满足精度要求,经过上述的理论分析并观察实验

特性曲线的趋势,本研究发现传感器的输出曲线(本质为

两个指数函数的相减),可以等效为式(16)的反函数,即
对数形式的测量模型,如式(19)所示,其中 a、b 和 c 均为

拟合系数。
U = a × ln(b × qv + c) (19)

图 9　 流量测量模型与实验结果的对比

Fig. 9　 Comparison
 

between
 

flow
 

measurement
 

model
 

and
 

experimental
 

results

测量模型的拟合效果如图
 

9 所示。 可以发现,测量

模型能够很好地吻合各实验数据点,N2、
 

CO2 的
 

R-squre
分别为 0. 997 9 和 0. 999 2, RMSE 分别为 0. 09% 和

0. 05% ,拟合效果表明测量模型能在理论分析所得的指

数函数形式基础上提高低流量测量段的测量精度。 同



　 第 1 期 孙宏军
 

等:基于 MEMS 的量热式传感器气体流量测量的模型研究 117　　

时,相对于理论模型,其形式简单,无需外加条件,通过简

单推导即可得到式(19)的反函数形式,从而实现确定气

体的精确测量。
3. 3　 理论模型与测量模型

　 　 最后,为了更直观地看出理论模型和测量模型的效

果,本研究通过实验测量点相对于理论模型和测量模型

的误差分布来说明,如图
 

10 所示。 可以发现,本研究提

出的流量理论模型对不同气体介质具有广泛的适用性,
与实验数据的相对误差(模型输出减去实验数据 / 实验数

据)基本在
 

±3%
 

以内,其中针对
 

N2
 测量介质的

 

RMSE
 

为
 

0. 12% ,针对
 

CO2
 测量介质的

 

RMSE
 

为
 

0. 15% 。 而气体

流量测量模型对于确定的气体介质有着更高的精度,与
实验数据的相对误差基本在

 

±1%
 

以内,其中针对
 

N2
 测

量介质的
 

RMSE
 

为
 

0. 09% ,针对
 

CO2
 测量介质的 RMSE

 

为
 

0. 05% 。 上述结果进一步验证了本研究提出的理论模

型的适用性,以及测量模型的准确性。

图 10　 理论误差与测量误差的分布

Fig. 10　 Distribution
 

of
 

theoretical
 

and
 

measurement
 

errors

4　 结　 　 论

　 　 本研究首先针对通道式热量计传感器的温度一维分

布模型,细致分析了其中热边界层的推导过程,并进行了

相应的经验修正。 在修正后的温度一维分布模型的基础

上,针对两对测温电阻的芯片结构,提出了一种新的传感

器输出电压关于流量的半修正理论模型,该理论模型对

于不同气体具备广泛的适用性。 此外,进一步开展了单

一气体介质流量测量实验,根据具体理论分析和实验现

象,提出了一种形式简单,针对确定气体精度更高的测量

模型。 最后,将实验结果与模型进行对比,理论模型的相

对误差在
 

±3%
 

以内,其中针对
 

N2
 测量介质的

 

RMSE =
 

0. 12% ,针对
 

CO2
 测量介质的

 

RMSE = 0. 15% ;测量模型

的相对误差在
 

± 1%
 

以内, 其中针对
 

N2
 测量介质的

 

RMSE = 0. 09% ,针对
 

CO2
 测量介质的 RMSE = 0. 05% 。 本

研究提出理论模型可针对用于两对测温电阻结构下的
 

MEMS
 

量热传感器气体流量的预测,广泛适用于不同的

气体介质,为传感器的结构优化提供指导。 而形式简单、
精度高,针对确定气体适用性强的气体流量测量模型可

以进一步推广应用,满足实际工程中的不同需求。
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